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LRB18 TC 12-2T1

ZAPROJEKTOWANE DO PRAC
NA SIECI TRAKCYJNEJ

Pojazd dwudrogowy zaprojektowany do prac na sieci trakcyjnej, posiada nasz autorski szynowy
naped hydrostatyczny z obrotowym wézkiem umozliwigcjqcy tqtwe i szybkie wkolejenie. Znajdujgcy
sie na torach pojazd mozna obstugiwac z kabiny lub kosza. Pojazd wyposazony jest w unoszong
teleskopowo platforme roboczq sktadajqgcy sie z dwdch wysiggnikéw wykonanych z wysokiej jakosci
stali, co pozwala uzyskaé wysokos$¢ roboczq siegajacq 14 metréw.



DANE TECHNICZNE

SPECYFIKACJA SPECYFIKACJA PLATFORMY

Podwozie Volvo FE Typ unoszonego KLL 12 2T1 zTC oraz RTPW
o S podestu roboczego

Wymiary (D x S) 9,5x2,55m F N A

Wysoko$é na drodze 3,7m KOS,Z, [ .350/450 kg lub 3 osoby

Wysokos¢ na szynach 3,9 m WerﬂVIGI“kaVOSZOV ,(D X S) . .2’0 x11m

Masa catkowita 18000 kg Wysr;cr)kosrcr robrorczo s .14 m

pojazdu Korekta nachylenia Przechyt 180 mm

tadownosé 2000 kg Predkos¢ wiatru 12,5 m/s

Naped szynowy Hydrostatyczny

Predkos¢ w torze 60 km/h OPCJE

Predko$¢ na drodze 90 km/h Podnosnik trakji TLL7-4

KORZYSCI

 Wkolejenie w mniej niz 2 minuty

Pantograf z systemem pomiaru wysokosci i dtugosci

Monitoring wizyjny wysokosci/odlegtosci przesunigc¢
(zygzakowatosci) i biegu

Hamulec wagonowy lub duomatic

c b kolejeni j h kosci 6
atwe wkolejenie na przejazdach o szerokosci 5 metréw Plug do odéniezania SHL 2.5

Falownik 230V - 3 kW
2 stabilizatory

Platforma jest wyposazona w korekte przechytu (TC) zapewniajqcq
wypoziomowanie kosza, co znacznie poprawia warunki pracy na
zakretach

- Wyswietlacz znajdujacy sie w koszu pokazuje w czasie rzeczywistym Dostepnych jest wigcej opcji

zasieg i dozwolony obszar roboczy (RTPW)
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