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LRB®18 TC 10-1T2 HYBRID

ZAPROJEKTOWANY DO PRAC NA
SIECIACH TRAKCYJNYCH

Pojazd dwudrogowy zaprojektowany do prac na sieciach trakcyjnych, wyposazony w naszq autorskq
jednostke hydrostatycznego napedu szynowego z obrotowym wézkiem kolejowym umozliwiajgcym
szybkie i fatwe wkolejenie Dzieki zasilaniu akumulatorowemu prace mozna realizowaé przy wytqczo-
nym silniku wysokopreznym, co oznacza nizsze koszty eksploatacji, mniejszy wptyw na srodowisko
naturalne oraz przyjazniejsze miejsce pracy i zycia dla operatoréw i mieszkancéw.



DANE TECHNICZNE

SPECYFIKACJA SPECYFIKACJA PLATFORMY

Podwozie Volvo FE Typ unoszonego KLL 10-1T2 z TC oraz RTPW
Wymiary (D x S) 10,3x2,55 m podestu roboczego :

Wysoko$é na drodze .3,6 m Kosz .500 kg lub 3 osoby
Wysokosé na szynach '3'9 m Wymiary kosza (D x S) .2,0 x1,1m

Masa catkowita pojazdu .18 000 kg Wysokos¢ robocza .12 m

tadownosé '1 000 kg Korekta nachylenia .Przechy’r 180 mm

Naped szynowy .Hydrostutyczny Predkosc wiatru .12’5 m/s

Predkos¢ w torze .60 km/h

Predkos¢ na drodze .90 km/h OPCIE

Czas pracy zasilania
akumulatorowego

Czas tadowania 400V 16 A

KORZYSCI

7 godzin, 30 minut

8 godzin

+ Wkolejenie w 2 minuty

* tatwe wkolejenie na przejazdach o szerokosci 5 metrow

Platforma jest wyposazona w korekte przechytu (TC) zapewniajgcq
wypoziomowanie kosza, co znacznie poprawia warunki pracy na

zakretach.

© Wyswietlacz w koszu w czasie rzeczywistym wskazuje pozycje i

dozwolony obszar roboczy

Poziom hatasu emitowanego przez maszyne wynosi 68 dB, czyli jest o

7 dB nizszy niz podczas normalnej pracy silnika wysokopreznego

Obnizenie emisji CO, podczas pracy na zasilaniu akumulatorowym

Pantograf z systemem pomiaru wysoko$ci i dtugosci
Monitoring wizyjny wysokosci/ odlegtosci przesunigc
(zygzakowatosci) i biegu
Hamulec wagonowy lub duomatic
Generator 230V - 3,5 kW
Os$ sterowana do wgskich zakretéw
* Wymienne kota na piastach
Hamulec blokowy wézka

Dostepnych jest wiecej opcji

10 500 kg
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Zastrzega sie mozliwos$¢ zmian technicznych

www.goldschmidt.com



